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Beschreibung:

- Analoges Kombimodul

- 6 Analogeingénge 12 Bit
0..10 V/0...20 mA
Pt100 / Pt1000 / Ni1000

- 4 Analogausgénge 12 Bit
0...10 V, davon 2 Ausgédnge
konfigurierbar 0...10 V /
0..20mA

e Hutschienen-Bussystem

- steckbare Schraubklemmen

AKM.730.11 D1

Analoge Kombinationsbaugruppe zum
Einlesen von externen analogen Signalen
fir die systeminterne Verarbeitung sowie
Ausgabe von analogen Signale fur
externe Verarbeitung.

Datenaustausch Giber LIN-/CAN-Bus,
Protokoll CANopen.

Aufbau des Moduls im Kunststoffgehduse,
beliiftet, zur Montage auf Hut- oder C-
Schiene mit Busstecker.

Ausflihrung mit

= 6 Analogeingangen, konfigurierbar
0..10V, 0...20 mA, Pt1000 (0...650 °C),
Pt1000 (-50...150°C), Ni1000

(-50...150 °C) und

= 4 Analogausgéngen 0...10 V, davon 2
konfigurierbar 0...10 V, 0...20 mA.

Temperaturmessung mit Pt100/Pt1000

System
. _ (0...650 °C), Pt100/Pt1000 (-50...150 °C)
Mikrocontroller 20 MHz mit oder Ni1000 (_50150 OC).

Schnittstelle LIN / CAN, Slave-Funktion

; Ausgénge
?tLaEt;ganzelge 4 Analogausgénge, Auflésung 12 Bit,
-Statusanzeige davon 2 Ausgénge 0...10 V (2,5 mA) und 2
Hutschienenbusstecker Ausgange wahlweise 0...10 V (2,5mA) oder
30 Steckzyklen 0...20 mA.
Kontaktbelastung 1 A, 24 W Schutzart

IP 20 nach DIN 40050

Bestellbezeichnung:

Analoges Kombimodul, 6 Eingange 12 Bit, 4 Ausgange 12 Bit

Blockschema: Bestiickungsplan:
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Achtung! Konfiguration und Einbauhinweise beachten.
Technische Daten:
Anschlussdaten Eingénge Klimatische Bedingungen
Spannungsversorgung 24 VDC +10 % 6 Analogeingéange, Auflésung 12 Bit, Lagertemperatur -10...+70 °C
2 W Leistungsaufnahme Funktionsbetrieb wahlweise 0...10 V (Rein = 10 kOhm), Umgebungstemperatur +5...+40 °C
4 W mit Bustatigkeit LIN / CAN 0...20 mA (Rein = 125 Ohm) oder Luftfeuchtigkeit bis 85 % ohne Betauung

nach VDE 0160, EN 50178, Klasse 3K3

Mechanische Daten
Kunststoffgehause, beliftet

Anschliisse Schraubsteckklemmen
Montage KombifuB fir Hut- und C-Schiene
MaBe BxHxT: 22,5 x 100 x 115 mm
Gewicht ca. 130 g

Artikel-Nr.:

AKM.730.11
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Konfiguration:
Konfiguration CAN-Bus

SW101 = CAN-Bus Adresse Low
SW102 = CAN-Bus Adresse High

Stellung 00 = CAN-ID aus int. EEPROM
01 = nicht erlaubt
02...7F = gliltige CAN-ID 2...127

J103 = CAN-Bus-Terminierung

Pin 1-2 = keine Terminierung
Pin 2-3 = Terminierung mit 120 Ohm

SW103 = CAN-Bus Baudrate

SW103:1 SW103:2 SW103:3 Baudrate
OFF OFF OFF 10 kBaud
ON OFF OFF 20 kBaud
OFF ON OFF 50 kBaud
ON ON OFF 100 kBaud
OFF OFF ON 125 kBaud
ON OFF ON 250 kBaud
OFF ON ON 500 kBaud
ON ON ON 1000 kBaud

Konfiguration LIN-Bus

J102 =  LIN-Bus-Konfiguration

Pin 1-2 = LIN-Bus nur auf Klemme 14
Pin 2-3 = LIN-Bus auf Klemme 14 und auf
Systembus

Systembusbelegung

Pin33 = GND
Pin34 = +24VDC
Pin35 = LIN-Bus
Pin36 = CANH
Pin37 = CANL

Anzeigen / Bedienelemente:

Status LED rot
blinkend

dauer Firmware-Bootloader ist aktiv
Status LED gelb
blinkend

Status LED griin
langsam blinkend
schnell blinkend
dauer

Servicetaster S101

Beim Einschalten gedriickt

Dricken im Betrieb Keine Funktion

Installationshinweise:

Spannungsversorgung
Nach dem Anreihen von 10 Modulen ist die Spannungsversorgung
neu anzulegen

Konfiguration
Achtung! Beachten Sie vor dem Einbau des Moduls die interne
Konfiguration, den Software-Stand und die Einbauhinweise

Aufbau
Das Feldbusmodul darf nicht unter Spannung gesteckt werden,
da sonst ein Systemabsturz bzw. ein Datenverlust moglich ist.

Ungiltige CAN-Adresse eingestellt

Modul wartet auf Initialisierung durch PLM-Master

Modul betriebsbereit, aber noch nicht vom PLM-Master gestartet
Modul betriebsbereit, aber Kontakt zum PLM-Master verloren oder vom PLM-Master gestoppt
Modul betriebsbereit und gestartet

Der Firmware-Bootloader wird gestartet (nur in Verbindung mit Konfigurations-Software nutzbar)

AKM.730.11 D1

Konfiguration der Analogeingédnge

Zusétzlich ist eine entsprechende Softwarekonfiguration notwendig
(s.u. Einstellen der Modulparameter).

AE00:  J201 (Pin1-2) = Pt1000/Ni1000
J201 (Pin2-3) = 0...20 mA
J202 (Pin1-2) = 0..10V
AEO1:  J203 (Pin1-2) = Pt1000/Ni1000
J203 (Pin2-3) = 0...20 mA
J204 (Pin1-2) = 0..10V
AE02:  J205 (Pin 1-2) = Pt1000/Ni1000
J205 (Pin 2-3) = 0...20 mA
J206 (Pin1-2) = 0..10V
AE03:  J207 (Pin1-2) = Pt1000/Ni1000
J207 (Pin2-3) = 0...20 mA
J208 (Pin1-2) = 0..10V
AEO04:  J209 (Pin 1-2) = Pt1000/Ni1000
J209 (Pin 2-3) = 0...20 mA
J210 (Pin1-2) = 0..10V
AE05:  J211 (Pin1-2) = Pt1000/Ni1000
J211 (Pin2-3) = 0...20 mA
J212 (Pin1-2) = 0..10V

Konfiguration der Analogausgéange

Zusatzlich ist eine entsprechende Softwarekonfiguration notwendig
(s.u. Einstellen der Modulparameter).

AA01, AA02:0...10 V

AA02:  J301 (Pin1-2) = 0...20 mA
J301 (Pin2-3) = 0..10V
AA03:  J302 (Pin1-2) = 0...20 mA
J302 (Pin2-3) = 0..10V

CAN Terminierung

Bei Standardterminierung sollte das Mikropozessormodul und das
letzte Feldbusmodul terminiert werden. Maximal 2 Terminierungen
sind zuléssig.

Installationshinweise

Es sind die gesonderten Hinweise zum EMV-gerechten Einbau der
Hardware im Systemhandbuch der SABO Elektronik GmbH zu
beachten!

Downloadméglichkeit unter www.sabo.de
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Programmierhinweise:

Geratebeschreibungsdatei

Zur Verwendung des Moduls muss in CoDeSys die aktuelle
Geratebeschreibungsdatei (EDS-Datei) AKM.730.11_v2.EDS
verwendet werden (Downloadmadglichkeit unter www.sabo.de).
AnschlieBend wird das Modul unter Ressourcen >
Steuerungskonfiguration eingefuigt. Beispiel:

B--Can 0 Master[VAR]

Bl--AKM.730.11_v2Z (EDS) [VAR]
BE-%0BL.0 Can-Output
Bl AT %B1.0.0:
G- AT %QE1.0.1:
Bl AT %QBl.0,2:
. B~ AT %0BL.0.3:
B-%TB1.0 Can-Tnput

UINT: (* inalog Out 0 [COBId=0x30Z] *)
UINT: (¥ inalog Out 1 [COBId=0x30Z] +)
UINT; (* Analog Out Z [COBId=0x30Z] *)
UINT: (* inalog Out 3 [COBId=0x30Z2] *)

[ AT %IB1.0.0: UINT; (* Analog In O [COBId=0x282] *)
B~ AT %IB1.0.1: UINT; (* Analog In 1 [COETd=0x282] *)
Bl AT %IB1.0.2: UINT; (% &nalog In 2 [COBTd=0x282] *)
[~ AT %IB1.0.3: UINT; (* Analog In 3 [COBId=0x282] *)
B~ AT %IB1.0.4: UINT: (% Analog In 4 [COBTd=0x382] )
B~ AT %IBl.0.5: UINT; (% &nalog In 5 [COBId=0x382] *)

Format der Messwerte

Spannungs- und Strommesswerte werden als 16-Bit-Integer-Zahl
vom Typ UINT Ubertragen. Da die Wandlergenauigkeit 12 Bit
betragt, werden die 4 nicht verwendeten Bits mit Nullen aufgefllt
(siehe Parameter Input Data Alignment). Temperaturmesswerte
werden mit 10 multipliziert als 16-Bit-Integer-Zahl vom Typ INT
Ubertragen, z.B. "23.7 Grad" als "237". Die Verwendung der
Messwerte im Programm erfolgt zweckmaBigerweise durch
Anlegen von Globalen Variablen vom Typ UINT bzw. INT, die mit
einer AT-Deklaration an die Adresse des jeweilige Messwerts
gebunden werden. Beispiel:

VAR_GLOBAL
InputOVoltage AT %IB1.0.0 :UINT;
InputlCurrent AT %IB1.0.1 :UINT;
Input2Temp AT %$IB1.0.2 :INT;
END_VAR

Format der Ausgabewerte

Die Spannungsausgabewerte werden als 16-Bit-Integer-Zahl vom
Typ UINT Ubertragen. Da die Wandlergenauigkeit 12 Bit betrégt,
mussen die 4 nicht verwendeten Bits mit Nullen aufgefillt werden
(siehe Parameter Output Data Alignment). Die Ansteuerung der
Ausgabekanéle im Programm erfolgt zweckmaBigerweise durch
Anlegen von Globalen Variablen vom Typ UINT, die mit einer AT-
Deklaration an die Adresse des jeweilige Ausgabewerts gebunden
werden. Beispiel:

VAR_GLOBAL
OutputOVoltage AT %$QB1.0.0 :UINT;
OutputlVoltage AT %$QB1.0.1 :UINT;

END_VAR

Einstellen der Modulparameter

In CoDeSys: Ressourcen 2 Steuerungskonfiguration >
AKM.730.11_v2 =2 Service Data Objects (s.u.). Die in der Spalte
Wert eingetragenen Parameter werden beim Start der Steuerung
an das Modul Ubertragen (Initialisierung).

Basisparameter | CAN Parameter | PDO-Mapping Empfangen | PDO-Mapping Senden  Service Data Obiects \ Modulparameter |

Index [vere [Tep [Degaute [~
[ 2000 Unsignedls 2000

1=0-20uk, 2=PELOD0/0-650°C, ... O
1-0-20uk, 2=Prl00/0-650°C, ...
1=0-20uk, 2=PElO00f0-650°C, ...
1=0-20k, Z=PLLODO/0-650°C, ...
1=0-20uk, 2=PLLOD0S0-650°C, ...
1=0-20uk, 2=PrlO00/0-650°C, ...

[ Hane

200 Periodic Datatranster (ms,
2150subl Analog In 0 Type (D-0-L0Y,
2180subz  Analog In 1 Tepe (D=0-L0Y,
21503uh3  Analog In 2 Type (D=0-10%,
2lS0subd  hnalog In 3 Tepe (0=0-L0Y,
2180aubS  Analog In 4 Type (D=0-L0Y,
2180aubf  Analog In § Tepe (D=0-L0Y,
215laubl  Analog Out 0 Type (0=0-10V)
2lSlewbz Analog Dut 1 Type (0=0-10V)
2151aub3  Analog Dut 2 Type (0-0-10Y, 1-0-20mA)
215laubd  Analog Dut 3 Type (0=0-10V, 1=0-20m)
2190b]  Analog In 0 Data Aligrment (D=right,
Analog In 1 Data Aligument {D=right,
Analog Tn 2 Data Aligmment {(0=right,
Analog Tn 5 Daca Aligmment {Deright,
Analog In 4 Data Aligrment (D=right,
Analog In § Data Aligument {D=right,
Analog Out 0 Data Alignment (0-right,
Analog Out | Dara Aligrment (0-righe,
Analog ut 2 Data Alignuent (O=right,
2l9lsubd  Analog Dut 3 Date Alignuent [0=right, Unsigneds
6426aubl Analog Tn 0 Send Threshold nsigmedls
A2 hmal i T 1 Camd Thvaahnld Trmot e e

£ >

Unsigneds 0
Unsigneds
Unsigmeds
Unsigneds
Unsigneds
Unsigneds
Unsigmeds
Unsigneds
Unsigneds
Unsigneds
Unsigmeds
Unsigneds
Unsigneds
Unsigneds
Unsigmeds
Unsigneds
Unsigneds
Unsigueds
Unsigneds

1=lefr)
l=left)
1=lefr)
l=lefr)
1=lefr)
l=left)
1=lefr)
1=lefr)
l=lefr)
1=left)

21905ub2
2190sub3
z190subd
21903uh5
2190sub6
2191subl
21915ub2
21915ub3

-rooocoocoococoocococoooo
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Parameter Periodic Datatransfer

Veranlasst das regelméBige Ubertragen der Messwerte an die
Steuerung, auch wenn die bei Send Threshold eingestellte Schwelle
nicht Gberschritten wurde. Angabe in ms. 0 = Abschalten der
Funktion.

Parameter Analog In Type

Auswahl der Eingangskonfiguration. Zusétzlich sind entsprechende
Jumper zu setzen (s.o. Konfiguration der Analogeingédnge):

Spannungsmessung, 0...10 V
Strommessung, 0...20 mA
Temperaturmessung mit Pt1000, 0...650 °C
Temperaturmessung mit Pt1000, -50...150 °C
Temperaturmessung mit Ni1000, -50...150 °C

AWM —=O
433838338

Parameter Analog Out Type
Auswahl der Ausgangskonfiguration. Zusatzlich sind entsprechende
Jumper zu setzen (s.o. Konfiguration der Analogausgénge):

0 =
1 =

Spannungsausgang, 0...10 V
Stromausgang, 0...20 mA

Parameter Analog In Data Alignment
Legt fest, ob die 12-Bit-Messwerte von Spannung und Strom
linksblindig oder rechtsblindig im 16-Bit-Integer Ubertragen werden.

0 >
1 =

rechts, 0000 dddd dddd dddd (0...4095)
links, dddd dddd dddd 0000 (0...65520)

Diese Einstellung hat keine Bedeutung flir Temperaturmesswerte
(siehe Format der Messwerte).

Parameter Analog Out Data Alignment
Legt fest, ob die 12-Bit-Ausgabewerte linksbindig oder rechtsbiindig
aus dem Ubertragenen 16-Bit-Integer gelesen werden.

0 >
1 =

rechts, 0000 dddd dddd dddd (0...4095)
links, dddd dddd dddd 0000 (0...65520)

Parameter Analog In Send Threshold

Unterdriickt das Ubertragen neuer Messwerte, bis der angegebene
Schwellwert gegeniiber dem letzten Ubertragenen Messwert
Uberschritten wird. Dadurch wird die Belastung des CAN-Busses
verringert. Angabe bei Spannung und Strom in Digits, bei
Temperaturmesswerten in 1/10 °C, 0 = Abschalten der Funktion.

Parameter Error Mode Analog Out
Legt das Verhalten des Ausgabewerts bei Stop oder Fehler fest:

0 >
1 =

Ausgabewert behalt letzten Wert bei
Ausgabewert wird auf Error Value gesetzt

Parameter Error Value Analog Out

Nur wirksam, wenn Error Mode 1 ist. Legt den Wert fest, der bei Stop
oder Fehler ausgegeben wird.
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